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У роботi розглядається слабо нелiнiйна двовимiрна параболiчна система, розв’язки
якої зазнають iмпульсного збурення при досягненнi фiксованої (iмпульсної) пiдмножи-
ни у фазовому просторi. Вона породжує iмпульсну динамiчну систему, що має у фазо-
вому просторi мiнiмальну компактну рiвномiрно притягуючу множину — рiвномiрний
атрактор. При цьому траєкторiї системи можуть нескiнченну кiлькiсть разiв зустрiча-
тись з iмпульсною множиною. Тодi, в загальному випадку, рiвномiрний атрактор має
непорожнiй перетин з iмпульсною множиною i не є анi iнварiантною, анi стiйкою мно-
жиною вiдносно iмпульсного напiвпотоку. В роботi доведено, що при певних додаткових
умовах на параметри задачi iнварiантною i стiйкою є неiмпульсна частина рiвномiрного
атрактора.
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Вступ. Важливою задачею в теорiї iмпульсних систем диференцiальних
рiвнянь [1]– [5] є якiсне дослiдження розривних (або iмпульсних) динамiчних си-
стем [6]– [11]. У випадку нескiнченновимiрного фазового простору одним з най-
ефективнiших iнструментiв дослiдження якiсної поведiнки розв’язкiв є теорiя
глобальних атракторiв [12], [13], [14]. Перенесення основних понять та результатiв
теорiї атракторiв на iмпульснi динамiчнi системи наштовхується на принципову
проблему — вiдсутнiсть у таких системах неперервної залежностi розв’язку вiд
початкових даних. Використовуючи поняття рiвномiрного атрактора [13], [15],
в роботi [16] вдалося довести iснування мiнiмальної компактної рiвномiрно при-
тягуючої множини для класу слабонелiнiйних iмпульсно-збурених параболiчних
рiвнянь. Пiзнiше в роботах [17–19] цей пiдхiд було поширено на iншi класи iмпуль-
сних систем. Виявилось, що у випадку, коли траєкторiї iмпульсної динамiчної си-
стеми можуть нескiнченну кiлькiсть разiв зустрiчатись з iмпульсною множиною,
рiвномiрний атрактор може мати непорожнiй перетин з iмпульсною множиною i
не бути нi iнварiантною, нi стiйкою множиною вiдносно iмпульсного напiвпотоку.
Iнварiантнiсть неiмпульсної частини рiвномiрного атрактору для рiзних класiв
iмпульсних систем була доведена в роботах [19], [20], [21]. В роботi [22] вперше
було запропоновано умови на iмпульсний напiвпотiк, якi гарантують стiйкiсть
неiмпульсної частини рiвномiрного атрактору. В даннiй роботi ми уточнюємо цi
умови i застосовуємо їх до дослiдження стiйкостi рiвномiрного атрактора слабо-
нелiнiйної двивимiрної iмпульсно-збуреної параболiчної системи.
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Основнi результати
1. Рiвномiрнi атрактори iмпульсних систем. Пiд iмпульсною динамiч-

ною системою (надалi – iмпульсна ДС) 𝐺 “ 𝐺p𝑉,𝑀,𝐼q, заданою на нормованому
просторi 𝑋, будемо розумiти вiдображення 𝐺 : 𝑅` ˆ 𝑋 Ñ 𝑋, що будується за
допомогою неперервної напiвгрупи 𝑉 : 𝑅`ˆ𝑋 Ñ 𝑋, iмпульсної множини 𝑀 Ă 𝑋
та iмпульсного вiдображення 𝐼 : 𝑀 Ñ 𝑋, виходячи з наступного правила [7]:
якщо для 𝑥 P 𝑋 для всiх 𝑡 ą 0 𝑉 p𝑡,𝑥q R𝑀 , то 𝐺p𝑡,𝑥q “ 𝑉 p𝑡,𝑥q; iнакше

𝐺p𝑡,𝑥q “

#

𝑉 p𝑡´ 𝑡𝑛q, 𝑡 P r𝑡𝑛, 𝑡𝑛`1q,

𝑥`𝑛`1, 𝑡 “ 𝑡𝑛`1,
(1)

де 𝑡0 “ 0, 𝑡𝑛`1 “
ř𝑛

𝑘“0 𝑠𝑘, 𝑥`𝑛`1 “ 𝐼𝑉 p𝑠𝑛, 𝑥
`
𝑛 q, 𝑥

`
0 “ 𝑥, 𝑠𝑛 – моменти iмпульсного

збурення, що характеризуються умовою 𝑉 p𝑠𝑛, 𝑥
`
𝑛 q P𝑀 .

За умов
𝑀 ´ замкнена, 𝑀 X 𝐼𝑀 “ ∅,

@𝑥 P𝑀 D𝜏 “ 𝜏p𝑥q ą 0 @𝑡 P p0, 𝜏q 𝑉 p𝑡,𝑥q R𝑀,

@ 𝑥 P 𝑋 𝑡Ñ 𝐺p𝑡,𝑥q визначенa на r0,`8q
(2)

формула (1) визначає напiвгрупу 𝐺 : 𝑅` ˆ𝑋 Ñ 𝑋 [10], [16].

Зауваження 1. З умов (2) i неперервностi 𝑉 випливає [10], [19], що для до-
вiльного 𝑥 P 𝑋 або iснує момент часу 𝑠 :“ 𝑠p𝑥q ą 0 такий, що @𝑡 P p0,𝑠q 𝑉 p𝑡,𝑥q R
𝑀, 𝑉 p𝑠,𝑥q P 𝑀 , або @ 𝑡 ą 0 𝑉 p𝑡,𝑥q X𝑀 “ H (i в цьому випадку покладемо
𝑠p𝑥q “ 8).

Означення 1. [16] Компакт Θ Ă 𝑋 будемо називати рiвномiрним атра-
ктором iмпульсної ДС 𝐺, якщо
1) Θ – рiвномiрно притягуюча множина, тобто

@𝐵 P 𝛽p𝑋q 𝑑𝑖𝑠𝑡p𝐺p𝑡,𝐵q,Θq Ñ 0, 𝑡Ñ8;

2) Θ – мiнiмальна замкнена множина, що задовольняє 1).

Зауваження 2. Рiвномiрний атрактор може не бути iнварiантним вiдно-
сно 𝐺, тобто рiвнiсть

@ 𝑡 ě 0 Θ “ 𝐺p𝑡,Θq

може не мати мiсця [16].

Теорема 1. [19] Нехай iмпульсна ДС 𝐺 – дисипативна, тобто

D𝐵0 P 𝛽p𝑋q @𝐵 P 𝛽p𝑋q D𝑇 “ 𝑇 p𝐵q @𝑡 ě 𝑇 𝐺p𝑡,𝐵q Ă 𝐵0. (3)

Тодi 𝐺 має рiвномiрний атрактор Θ тодi i тiльки тодi, коли 𝐺 — асимпто-
тично компактна, тобто @t𝑥𝑛u P 𝛽p𝑋q @t𝑡𝑛 Õ 8u послiдовнiсть t𝐺p𝑡𝑛,𝑥𝑛qu —
предкомпактна. При цьому

Θ “ 𝜔p𝐵0q :“
č

𝜏ą0

ď

𝑡ě𝜏

𝐺p𝑡,𝐵0q. (4)
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Означення 2. [23] Множина 𝐴 Ă 𝑋 називається стiйкою вiдносно напiв-
потоку 𝐺, якщо

𝐴 “ 𝐷`p𝐴q :“
ď

𝑥P𝐴

t𝑦 | 𝑦 “ lim𝐺p𝑡𝑛,𝑥𝑛q, 𝑥𝑛 Ñ 𝑥, 𝑡𝑛 ě 0u . (5)

В роботi [22] показано, що рiвномiрний атрактор iмпульсної ДС може не за-
довольняти властивiсть (5), проте, за додаткових припущень щодо характеру
поведiнки траєкторiй в околi iмпульсної множини, вдається одержати наступний
результат, який уточнює твердження теорем 1, 2 з [22].

Теорема 2. Нехай iмпульсна ДС 𝐺 “ p𝑉,𝑀, 𝐼q задовольняє умови (2), (3)
i має рiвномiрний атрактор Θ. Нехай iмпульсне вiдображення 𝐼 : 𝑀 Ñ 𝑋 i
напiвгрупа 𝑉 : 𝑅` ˆ𝑋 Ñ 𝑋 неперервнi i додатково виконуються умови:

для довiльної послiдовностi 𝑥𝑛 Ñ 𝑥 P Θz𝑀

#

𝑠p𝑥q “ 8, якщо 𝑠p𝑥𝑛q “ 8 для нескiнченно багатьох n,
𝑠p𝑥𝑛q Ñ 𝑠p𝑥q, iнакше;

(6)

для довiльної послiдовностi 𝑥𝑛 Ñ 𝑥 P ΘX𝑀

або 𝑠p𝑥𝑛q “ 8 для нескiнченно багатьох 𝑛, або 𝑠p𝑥𝑛q Ñ 0. (7)

Тодi справедлива рiвнiсть
Θ “ Θz𝑀. (8)

Крiм того, Θ – iнварiантний в тому сенсi, що

@𝑡 ě 0 𝐺p𝑡,Θz𝑀q “ Θz𝑀, (9)

i стiйкий в тому сенсi, що

𝐷`pΘz𝑀q Ă Θz𝑀. (10)

2. Застосування до параболiчної iмпульсно-збуреної системи. Нехай
Ω Ă 𝑅𝑛, 𝑛 ě 1 – обмежена область. Вiдносно невiдомих функцiй 𝑢p𝑡,𝑥q, 𝑣p𝑡,𝑥q в
p0,`8q ˆ Ω розглядається задача:

$

’

&

’

%

B𝑢
B𝑡 “ 𝑎Δ𝑢` 𝜀𝑓1p𝑢,𝑣q,
B𝑣
B𝑡 “ 𝑎Δ𝑣 ` 2𝑏Δ𝑢` 𝜀𝑓2p𝑢,𝑣q,

𝑢|BΩ “ 𝑣|BΩ “ 0,

(11)

де 𝜀 ą 0 – малий параметр,
𝑎 ą 0, |𝑏| ă 𝑎. (12)

Нелiнiйне збурення 𝑓 “
ˆ

𝑓1
𝑓2

˙

P 𝐶1p𝑅2q задовольняє умови:

D𝐶 ą 0 @𝑢,𝑣 P 𝑅 |𝑓1p𝑢,𝑣q| ` |𝑓2p𝑢,𝑣q| ď 𝐶, 𝐷𝑓p𝑢,𝑣q ě ´𝐶, (13)
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якi гарантують однозначну глобальну розв’язнiсть задачi (11) у фазовому про-
сторi 𝑋 “ 𝐿2pΩq ˆ 𝐿2pΩq з нормою }𝑧}𝑋 “

a

}𝑢}2 ` }𝑣}2, де тут i надалi } ¨ } та
p¨,¨q — це норма та скалярний добуток в 𝐿2pΩq.

Нехай t𝜆𝑖u8𝑖“1 Ă p0, ` 8q, t𝜓𝑖u
8
𝑖“1 Ă 𝐻1

0 pΩq – розв’язки спектральної задачi
Δ𝜓 “ ´𝜆𝜓, 𝜓 P 𝐻1

0 pΩq.
Для фiксованих 𝛼 ą 0, 𝛽 ą 0, 𝛾 ą 0, 𝜇 ą 0 на розв’язках (11) розглядається

наступна iмпульсна задача:
фазова точка 𝑧p𝑡q при зустрiчi з iмпульсною множиною

𝑀 “

!

𝑧 “

ˆ

𝑢
𝑣

˙

P 𝑋 | |p𝑢,𝜓1q| ď 𝛾, 𝛼p𝑢,𝜓1q ` 𝛽p𝑣,𝜓1q “ 1
)

(14)

миттєво переводиться за допомогою iмпульсного вiдображення 𝐼 : 𝑀 Ñ 𝑀 1 в
нове положення 𝐼𝑧 P𝑀

1

, де

𝑀
1

“

!

𝑧 “

ˆ

𝑢
𝑣

˙

P 𝑋 | |p𝑢,𝜓1q| ď 𝛾, 𝛼p𝑢,𝜓1q ` 𝛽p𝑣,𝜓1q “ 1` 𝜇
)

. (15)

Будемо розглядати наступний клас iмпульсних вiдображень:

для 𝑧 “
8
ÿ

𝑖“1

ˆ

𝑐𝑖
𝑑𝑖

˙

𝜓𝑖 P𝑀 𝐼p𝑧q “ 𝐼1

ˆ

𝑐1
𝑑1

˙

𝜓1 `

8
ÿ

𝑖“2

ˆ

𝑐𝑖
𝑑𝑖

˙

𝜓𝑖 P𝑀
1,

де 𝐼1 : 𝑅2 Ñ 𝑅2 – задане неперервне вiдображення.
В роботi [18] було доведено, що за додаткової умови

2𝛽𝛾 ď 1 (16)

задача (11)–(15) для достатньо малих 𝜀 породжує iмпульсну ДС 𝐺𝜀, яка має
рiвномiрний атрактор Θ𝜀.

Основним результатом даної роботи є наступна теорема.

Теорема 3. Нехай 𝑓1 ” 0. Тодi для достатньо малих 𝜀 ą 0 рiвномiрний
атрактор Θ𝜀 iмпульсної ДС 𝐺𝜀, породженої задачею (11)–(15), iнварiантний i
стiйкий в сенсi (8)–(10).

Доведення. Перевiримо умови теореми 2. Неперевнiсть 𝐼 :𝑀 Ñ 𝑋 випливає
з неперервностi 𝐼1 : 𝑅2 Ñ 𝑅2, неперервнiсть (неiмпульсної) напiвгрупи, породже-
ної задачею (11), випливає з наступної властивостi розв’язкiв задачi (11):

якщо 𝑧p𝑛q0 Ñ 𝑧0 слабо в 𝑋, то @ 𝑡𝑛 Ñ 𝑡0 ą 0 𝑧p𝑛qp𝑡𝑛q Ñ 𝑧p𝑡0q в 𝑋;

якщо 𝑧p𝑛q0 Ñ 𝑧0 в 𝑋, то 𝑧p𝑛q Ñ 𝑧 в 𝐶pr0,𝑇 s;𝑋q.
(17)

Отже, залишилось перевiрити умови (6), (7). Для зручностi покладемо 𝜓 :“

𝜓1, 𝜆 :“ 𝜆1. Для 𝑧 “
ˆ

𝑢
𝑣

˙

– розв’язку (11), будемо аналiзувати функцiю

𝑔𝜀p𝑡q “ 𝛼p𝑢p𝑡q,𝜓q ` 𝛽p𝑣p𝑡q,𝜓q “ 𝛼p𝑢p0q, 𝜓q𝑒´𝑎𝜆𝑡`

𝛽 pp𝑣p0q, 𝜓q ´ 2𝑏𝜆p𝑢p0q, 𝜓q𝑡q 𝑒´𝑎𝜆𝑡 ` 𝛽𝜀
´ 𝑡
0
𝑒´𝑎𝜆p𝑡´𝑠qp𝑓2p𝑢p𝑠q,𝑣p𝑠qq,𝜓q𝑑𝑠 “

𝑒´𝑎𝜆𝑡p𝛼p𝑢p0q, 𝜓q ` 𝛽p𝑣p0q, 𝜓q ´ 2𝑏𝛽𝜆p𝑢p0q, 𝜓q𝑡q ` 𝜀𝐹𝜀p𝑡q,

(18)
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де

𝐹𝜀p𝑡q :“ 𝛽

ˆ 𝑡

0

𝑒´𝑎𝜆p𝑡´𝑠qp𝑓2p𝑢p𝑠q,𝑣p𝑠qq,𝜓q𝑑𝑠,

𝐹𝜀 P 𝐶
1pr0,8qq, 𝐹𝜀p0q “ 0,

(19)

D 𝐶1 ą 0 @ 𝜀 P p0,1q sup
𝑡ě0

`

|𝐹𝜀p𝑡q| ` |𝐹
1
𝜀p𝑡q|

˘

ď 𝐶1. (20)

З результатiв роботи [18] випливає, що iмпульсна ДС 𝐺𝜀 дисипативна в сенсi (3),

Θ𝜀 Ă 𝐵0, (21)

причому множина 𝐵0 “ t𝑧 P 𝑋 | }𝑧}𝑋 ď 𝑅0u не залежить вiд 𝜀 ą 0. З формули

(4) для 𝑧 “
ˆ

𝑢
𝑣

˙

P Θ маємо, що 𝑧 “ lim𝐺𝜀p𝑡𝑛,𝑧
0
𝑛q, 𝑡𝑛 Ñ8, 𝑧0𝑛 P 𝐵0. Тодi з умови

𝑓1 ” 0 i вигляду 𝑀 , 𝑀 1 випливає, що

@ 𝑧 “

ˆ

𝑢
𝑣

˙

P Θ |p𝑢,𝜓q| ď 𝛾. (22)

Розглянемо умову (6). Нехай 𝑧𝑛0 Ñ 𝑧0 P Θz𝑀 , 𝑠p𝑧𝑛0 q “ 8 i, вiд супротивного,

𝑠0 :“ 𝑠p𝑧0q P p0,8q. Нехай 𝑧 “

ˆ

𝑢
𝑣

˙

– розв’язoк (11) з 𝑧p0q “ 𝑧0, 𝑧𝑛 “
ˆ

𝑢𝑛
𝑣𝑛

˙

–

розв’язoк (11) з 𝑧𝑛p0q “ 𝑧𝑛0 . Тодi з (18) одержуємо

𝑒´𝑎𝜆𝑠0p𝛼p𝑢0, 𝜓q ` 𝛽p𝑣0, 𝜓q ´ 2𝑏𝛽𝜆𝑠0p𝑢0, 𝜓qq ` 𝜀𝐹𝜀p𝑠0q “ 1. (23)

Розглянемо функцiю 𝑊 : 𝑋 ˆ𝑅Ñ 𝑅

𝑊 p𝑧,𝑡q “ 𝑒´𝑎𝜆𝑡p𝛼p𝑢, 𝜓q ` 𝛽p𝑣, 𝜓q ´ 2𝑏𝛽𝜆𝑠p𝑢, 𝜓q𝑡q ` 𝜀𝐹𝜀p𝑡q ´ 1, (24)

де 𝐹𝜀 визначається з (19) за допомогою розв’язку (11), що стартує з точки 𝑧.
Оскiльки

𝑊 p𝑧0, 𝑠0q “ 0,

𝑊
1

𝑡 |p𝑧0,𝑠0q “ ´𝑎𝜆p1´ 𝜀𝐹𝜀p𝑠0qq ` 𝜀𝐹
1
𝜀p𝑠0q ´ 𝑒

´𝑎𝜆𝑠02𝑏𝛽𝜆𝑠0p𝑢0, 𝜓q,

то з нерiвностей (12), (16), (22) iснує 𝛾1 ą 0 таке, що для достатньо малих 𝜀 ą 0

𝑊
1

𝑡 |p𝑧0,𝑠0q “ ´𝛾1 ă 0.

Тодi за теоремою про неявну функцiю @ 𝑛 ě 1 D 𝑠𝑛 Ñ 𝑠0 такi, що

𝑊 p𝑧𝑛0 , 𝑠𝑛q “ 0.

При цьому оскiльки |p𝑢p𝑠0q,𝜓q| ď 𝛾𝑒´𝑎𝜆𝑠0 , то з (17) для достатньо великих 𝑛
одержуємо

|p𝑢𝑛p𝑠𝑛q,𝜓q| ď 𝛾.

Це означає включення 𝑧𝑛p𝑠𝑛q P 𝑀 i суперечить припущенню 𝑠p𝑧𝑛0 q “ 8. Отже,
перша частина умови (6) виконується.
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Тепер нехай 𝑧𝑛0 Ñ 𝑧0 P Θz𝑀 , 𝑠𝑛 :“ 𝑠p𝑧𝑛0 q P p0,8q.
В силу (21) }𝑧𝑛0 }𝑋 ď 𝑅0 ` 1. Тодi з (18)

𝑒´𝑎𝜆𝑠𝑛p𝛼p𝑢𝑛0 , 𝜓q ` 𝛽p𝑣
𝑛
0 , 𝜓q ´ 2𝑏𝛽𝜆𝑠𝑛p𝑢

𝑛
0 , 𝜓qq`

𝛽𝜀
´ 𝑠𝑛
0
𝑒´𝑎𝜆p𝑠𝑛´𝑠qp𝑓2p𝑢𝑛p𝑠q,𝑣𝑛p𝑠qq,𝜓q𝑑𝑠 “ 1.

(25)

Звiдси

𝑒´𝑎𝜆𝑠𝑛p𝛼p𝑢𝑛0 , 𝜓q ` 𝛽p𝑣
𝑛
0 , 𝜓q ´ 2𝑏𝛽𝜆𝑠𝑛p𝑢

𝑛
0 , 𝜓qq ě

1

2
.

Отже, 𝑠𝑛 ď 𝑠, де 𝑠 – розв’язок рiвняння

1

2p𝑅0 ` 1q
𝑒𝑎𝜆𝑠 “

a

𝛼2 ` 𝛽2 ` 2𝛽|𝑏|𝜆𝑠.

Таким чином, по пiдпослiдовностi 𝑠𝑛 Ñ 𝑠0 ě 0. Переходячи до границi в (25),
одержуємо

𝑒´𝑎𝜆𝑠0p𝛼p𝑢0, 𝜓q ` 𝛽p𝑣0, 𝜓q ´ 2𝑏𝛽𝜆𝑠0p𝑢0, 𝜓qq ` 𝜀𝐹𝜀p𝑠0q “ 1. (26)

Звiдси, зокрема, виводимо, що 𝑠0 ą 0, оскiльки 𝛼p𝑢0, 𝜓q ` 𝛽p𝑣0, 𝜓q ‰ 1. Перехо-
дячи до границi в нерiвностi |p𝑢𝑛p𝑠𝑛q,𝜓q| ď 𝛾, одержуємо |p𝑢p𝑠0q,𝜓q| ď 𝛾. Отже,
𝑧p𝑠0q P 𝑀 . Покажемо, що 𝑠0 “ 𝑠p𝑧0q, тобто точка 𝑠0 – момент першого попадання
𝑧 на 𝑀 . Iнакше, iснує 𝑠1 P p0,𝑠0q така, що

𝑔𝜀p𝑠1q “ 𝑔𝜀p𝑠0q “ 1, 𝑔1𝜀p𝑡q ď ´𝛾1 ă 0 @ 𝑡 P p𝑠1,𝑠0q,

що приводить до протирiччя. Властивiсть (6) доведена.
Доведемо властивiсть (7). Нехай 𝑧𝑛0 Ñ 𝑧0 P Θ X𝑀 , 𝑠𝑛 :“ 𝑠p𝑧𝑛0 q P p0,8q. До-

ведемо, що 𝑠𝑛 Ñ 0. До послiдовностi t𝑠𝑛u застосовнi мiркування пiсля формули
(25), з яких випливає, що по пiдпослiдовностi 𝑠𝑛 Ñ 𝑠0 ě 0.

Переходячи до границi в (25), одержуємо

𝑒´𝑎𝜆𝑠0p1´ 2𝑏𝛽𝜆𝑠0p𝑢0, 𝜓qq ` 𝜀𝐹𝜀p𝑠0q “ 1. (27)

Якщо припустити, що 𝑠0 ą 0, то

𝑔𝜀p0q “ 𝑔𝜀p𝑠0q “ 1, 𝑔1𝜀p𝑡q ď ´𝛾1 ă 0 @ 𝑡 P p0,𝑠0q,

що приводить до протирiччя. Теорема доведена.

Висновки. В роботi дослiджено властивостi рiвномiрного атрактора слабо
нелiнiйної двовимiрної параболiчної системи, розв’язки якої зазнають iмпульсно-
го збурення при досягненнi фiксованої iмпульсної пiдмножини у фазовому про-
сторi. Розглянуто випадок, коли траєкторiї системи можуть нескiнченну кiль-
кiсть разiв зустрiчатись з iмпульсною множиною. Доведено, що в цьому випадку
властивостю iнварiантностi та стiйкостi володiє неiмпульсна частина рiвномiрно-
го атрактора.
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Капустян А. В., Перегуда О. В., Романюк И. В.
Устойчивость равномерных аттракторов для одного класса импульсных па-
раболических систем

Резюме

В работе рассматривается слабо нелинейная двумерная параболическая система, ре-
шения которой испытывают импульсное возмущение при достижении фиксированного
(импульсного) подмножества фазового пространства. Она порождает импульсную ди-
намическую систему, которая имеет в фазовом пространстве минимальное компактное
равномерно притягивающее множество — равномерный аттрактор. При этом траекто-
рии системы могут бесконечное количество раз встречаться с импульсным множеством.
Тогда, в общем случае, равномерный аттрактор имеет непустое пересечение с импульс-
ным множеством и не является ни инвариантным, ни устойчивым множеством отно-
сительно импульсного полупотока. В работе доказано, что при определенных допол-
нительных условиях на параметры задачи инвариантной и устойчивой является неим-
пульсная часть равномерного аттрактора.
Ключевые слова: импульсная система, параболическая система, аттрактор, устой-
чивость .

Kapustyan O. V., Pereguda O. V., Romaniuk I. V.
Stability of uniform attractors for one class of impulsive parabolic systems

Summary

In this paper we consider weakly non-linear two-dimensional parabolic systems, whose so-

lutions have jumps at moments of intersection with fixed (impulsive) subset of the phase

space. It generates impulsive dynamical system which has minimal compact uniformly at-

tracting set — uniform attractor. Trajectories of the system can reach the impulsive set

infinitely many times. In this case the uniform attractor has non-empty intersection with

impulsive set. It is neither invariant nor stable with respect to the impulsive semi-flow. In

the paper under some additional restrictions on the parameters invariance and stability of

non-impulsive part of the attractor is proved.

Key words: impulsive system, parabolic system, attractor, stability.
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